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1. INTRODUCCION AIS

El Sistema de Identificacidon Automatica AIS fue concebido como un elemento de comunicacidn
por radio para mejorar la seguridad y eficiencia de la navegacién Maritima

El sistema AIS estd disefiado para operar en uno de los siguientes modos:

- Prevencién de colisiones.
- Identificacion de barcos y mercancias por parte de las autoridades costeras.
- Herramienta de gestion del trafico portuario.

¢QUE ES EL AIS?

Basicamente es un sistema de radio digital que
usa varios instrumentos y sensores como
entradas.

Estas entradas son procesadas y transmitidas de
acuerdo a unos estandares internacionales que
han sido aceptados para el intercambio de
informacion.

Este proceso se realiza sin intervencién de la
tripulacion.

El AIS es capaz también de transmitir pequefios
mensajes a otros barcos o estaciones base por

parte de la tripulacion a modo de texto libre ‘/
para intercambio de informacién.
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1.1. PROPOSITO DEL AIS.

El sistema AIS permite a todos los barcos que lo equipan el intercambio de informacidon sobre la
navegacion. Estos datos pueden ayudar a otros barcos a planificar sus rutas y a incrementar la
seguridad. Permite incluir las ayudas a la navegacién AtoN equipdndolas con equipos AlS como
parte en entorno de navegacion.

Los datos que pueden ser intercambiados se dividen en tres categorias:

ESTATICA DINAMICA VIAJE
Numero IMO Coordenadas UTC Calado
Nombre Rumbo Mercancia peligrosa
Manga y eslora Velocidad ETA / Destino
Tipo de barco Estado de navegacion Ruta
Posicidn de antena GPS Timon
Velocidad de giro

La informacidn estatica es programada manualmente, la dindamica se obtiene de los sensores del
barco y la del viaje es actualizada periddicamente por la tripulacién durante el viaje.

Como el transpondedor AIS es una comunicacion VHF de datos, permite identificar otros
barcos detras de obstaculos que con el uso del radar no se verian, y con ello estar prevenidos
antes de un contacto visual.

(())MSM MANUAL DE USUARIO MTU AIS-C Pag. 2



RvO1

1.2. INFORMACION BARCO-TIERRA.

En aguas costeras las autoridades locales pueden instalar una red AIS para monitorizar el trafico
de barcos a través de sus aguas.

Estas Estaciones Base pueden simplemente monitorizar la informacién AIS en VHF y también
puede enviar mensajes a los transpondedores AIS instalados en los barcos. Los datos que
pueden obtener incluyen nombre y matricula del barco, destino, ETA e informacidn de la carga.
Adicionalmente, estas estaciones base emiten mensajes con informacién meteoroldgica y sobre
mareas.

Los sistemas AIS registran y graban toda la informacidn recibida de forma que posteriormente
puede ser reproducida en caso accidente. El AIS es empleado en operaciones de salvamento,
permitiendo coordinar y vigilar los movimientos del barco.

(( MSM MANUAL DE USUARIO MTU AIS-C Pag. 3



Rv0O1

1.3. VESSEL TRAFFIC SYSTEMS VTS

La informacidn AIS se integra con los sistemas de VTS y proporciona una herramienta muy
potente para monitorizar los movimientos de los barcos en el area del puerto. La combinaciéon
del uso del Radar y AIS en una sola pantalla de VTS proporciona una informaciéon muy fiable y
precisa, especialmente en las zonas fuera del alcance del radar.

1.4. ¢COMO TRABAJAEL AIS?.

El sistema AIS es capaz de trabajar de tres modos:

- Modo auténomo o continuo.
- Modo asignado.
- Modo interrogacion.

Modo auténomo o continuo.

En este modo el transpondedor AIS transmite su informacién de posicién de forma libre hasta
que entra en la zona de influencia de una estacién base AlS u otro barco. En este punto ambos
sincronizan sus equipos AIS y permanecen en este estado hasta que comunican con cualquier
otra unidad AlS.

Modo asignado.
En este modo la estacién base asigna un slot a cada transpondedor AIS dentro de su area de
accion y define la velocidad de actualizacidn de los datos.

Modo Interrogacion
El transpondedor AIS proporciona la informacion de posicién y demds datos cuando es
interrogado por otro barco o estacién base.

-COMPONENTES BASICOS.
Los componentes basicos que permiten el funcionamiento de un transpondedor AlS son:

2 receptores TDMA

1 receptor FDMA.

1 trasmisor TDMA

1 microprocesador.

1 interface con los sensores de navegacion.

1.5. FRECUENCIAS Y TRANSMISION AIS.

Las frecuencias AlS definidas internacionalmente para su uso en trafico maritimo son:

AlS1=161,975 MHz
AlS 2 =162,025 MHz.

Los transpondedores AIS pueden trabajar en diferentes frecuencias, dentro de la misma banda.
Las frecuencias de trabajo las define regionalmente la autoridad nacional competente.

El AIS puede ser controlado por DSC (digital selective calling) para desplazarse a otra frecuencia
con un ancho de banda de 25 KHz.
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1.6. ELPROTOCOLO SOTDMA.

El sistema AIS emplea para las comunicaciones un protocolo de divisién temporal auto-
organizado que ha sido heredado de la navegacion aérea.

Este protocolo permite a un transpondedor integrarse rdpidamente en una red de datos via
radio junto con otros equipos sin interferencia ni colisiones de datos.

El protocolo también permite comunicaciones entre terminales del mismo modo que se realiza
en redes GSM de telefonia.

El protocolo tiene una ventana de 60s con 2250 slots e incluye 256 bits en cada slot.

b 60 Seconds o Next 60 Seconds fi20
< —_— ]

2250 time slots 2250 time slots

ais 1| N O u

# Atime slotis 26.67 ms long
and contain 256 bits of data

Cada unidad AlIS tiene 2 receptores y un transmisor que puede transmitir en ambas bandas AIS1
y AIS2 como indica la figura.

4 secs. 4,1
AT T iggd

AP PP T P
f———— dsecs ————

Este formato de transmisidn permite actualizacidon de datos hasta una velocidad maxima de 2
segundos, repartiendo en cada canal la mitad de la carga de transmisiones. Esto permite
comunicaciones simultaneas barco-barco y barco-tierra.

La cobertura y la distancia de las comunicaciones dependeran de las potencias de transmision
(usualmente 12W en barcos y entre 2 y 12 W en AtoN); y de las antenas y emplazamiento de las
mismas sobre el nivel del mar MSL.
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1.7. VELOCIDAD DE ACTUALIZACION DE DATOS.

La informacién de navegacidén es actualizada a otros barcos y estaciones base segun las
necesidades de la navegacién de modo que no se genera mas informacion de la necesaria en los
canales AlS.

La frecuencia de actualizacién recomendada de los datos es:

TRANSPONDEDOR CLASE A (BARCOS SOLAS)

Condiciones de navegacion Intervalo de envio
Barco fondeado o desplazandose a menos de 3 nudos 3 minutos

Barco entre 3 — 14 nudos 10 segundos
Barco entre 3 — 14 nudos y cambiando de rumbo 3.5 segundos
Barco entre 14 — 23 nudos 6 segundos

Barco entre 14 — 23 nudos cambiando de rumbo 2 segundos

Barco a mas de 23 nudos 2 segundos

Barco a mas de 23 nudos cambiando de rumbo 2 segundos

OTROS EQUIPOS AlS.

Condiciones de navegacion Intervalo de envio
Clase B a menos de 2 nudos 3 minutos
Clase B entre 2 — 14 nudos 30 segundos
Clase B entre 14 — 23 nudos 15 segundos
Clase B a mas de 23 nudos 5 segundos
AIS en balizas AIS AtoN Mensaje 21 3 minutos
Estacidn base AIS 10 segundos
(( MSM MANUAL DE USUARIO MTU AIS-C Pag. 6
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2. DESCRIPCION DEL MTU-AIS

El transpondedor MTU-AIS es un AIS-AtoN en una caja estanca IP 67, que proporciona
informacién de modo automadtico sobre la posicién GPS de la sefial maritima; facilitando la
localizacién e identificacion de boyas, balizas y faros sobre la carta ndutica de un buque o una
estacion base AlS en tierra.

Este dispositivo universal MTU es capaz de enviar sefiales de estado y alarmas procedentes de
cualquier tipo de baliza, giratoria o destelladora, sin necesidad de instalacién de sensores
adicionales.

Adicionalmente, puede transmitir datos meteoroldgicos y oceanograficos, tales como corriente,
altura de olas, mareas, y direccién e intensidad del viento; todo ello con un minimo consumo

energético.

El Transpondedor MTU AIS cumple los requerimientos IMO, IEC, ITU e IALA.

2.1. AIS Aton Tipo 1.

Los transpondedores Tipo 1 son dispositivos sélo transmisores y no poseen receptor de radio.
Pueden trabajar unicamente empleando el modo FATDMA (Fixed Access Time Division Multiple
Access). Este modo de trabajo requiere emplear un slot fijo para la transmision.

2.2. AIS Aton Tipo 3

Los transpondedores Tipo 3 son dispositivos transmisores y receptores. Pueden trabajar
empleando el modo FATDMA (Fixed Access Time Division Multiple Access) o el modo RATDMA
(Random Access Time Division Multiple Access).
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3. CARACTERISTICAS GENERALES

Contenido del mensaje 21

Nuimero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion.

Posicion WGS84.

Hora y fecha GPS.

Tipo de ayuda a la navegacion.

Indicador de AtoN: Real, Sintético, Virtual.

Alarma de fuera de posicidn.

Alarma de fallo de Racon.

Alarma de fallo de baliza.

Estado baliza en modo Dia-Noche.

Contenido del mensaje 6 GLA (Interfaz NMEA 0183)

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion.

Tension de bateria (V).

Corriente de baliza (A).

Estado baliza en modo Dia-Noche.

Alarma de fallo en baliza.

Alarma de fallo en Racon.

Alarma de fuera de posicion.

Alarma de baja tension de bateria.

Alarma de fallo en el destellador.

5 Entradas digitales optoacopladas.

Contenido del mensaje 8

Numero MMSI / Nombre de la ayuda a la navegacion.

Posicion WGS84.

Hora y fecha GPS.

Temperatura del aire/viento: direccién y velocidad, media y pico.
Presién atmosférica: media y tendencia.

Nivel de marea.

Temperatura del agua.

Alimentacidn

Rango de alimentacion: 10a32Vc.c.

Tipo 1: 0,06 Ah/dia.

Consumo tipico (*):

Tipo 3: 0,5 Ah/dia.

(*) Emision cada 3 min, a 12,5W.

¢.MSM MANUAL DE USUARIO MTU AIS-C
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Caracteristicas Radio médulo MTU AIS RF

Rango de frecuencia: 156,025 a 162,025 MHz.

Numero de receptores: 2.

Frecuencia AIS 1: 161,975 MHz 25 kHz

Frecuencia AIS 2: 162,025 MHz 25kHz.

Sensibilidad Receptor: <-107 dBm para 20% PER (Tipo 3).
Modo de Modulacién 25KHz GMSK

Test de potencia de emisién, medicién del

Autodiagnosis: ., . -
g ROE y tension de alimentacion

Transmision

Mensajes posibles: 6,7,8,12,13, 14, 20, 21, 25
Transmision tipica: Cada 3 min. Programable.
Ancho banda canal 25KHz
Potencia de transmision: 1,2,5,12,5W (ajustable).
Modo de Modulacién GMSK 25KHz
Control: Tipo 1: FATDMA.

Tipo 3: FATDMA, RATDMA.
GPS
Receptor integrado: 50 canales, IEC 61108-1.
Antena: Activa 35 dB, externa tipo marino.
Versiones
MTU AIS Tipo 1: Sélo Emisor.
MTU AIS Tipo 3: Emisor y receptor.

Caracteristicas mecanicas y ambientales

Dimensiones: 180 x 150 x 90 mm.
Peso: 1,6 kg.

Rango de temperatura: -252 3 55°C.

Grado de estanqueidad: IP67.

Interfaces MTU AIS

5 Entradas optoacopladas.

E/S Digitales: 2 Salidas de relé.

4 Entradas/salidas configurables no aisladas.

2 Entradas aisladas 0-36V.

Entradas Analdgicas: 3 Entradas no aisladas 0-32V.

1 Sensor de corriente 0,1 a 10A. ( ISENSE)

Puerto RS-422 bidireccional 38.400 baud. NMEA 0183.
Puerto RS-422 entrada 38.400 baud. NMEA 0183.
Puerto bidireccional 38.400 baud. NMEA 0183.
Puertos: Puerto entrada 38.400 baud. NMEA 0183.

2 Puertos RS-232 configurables.

Puerto USB para configuracion.

Bus SDI12.
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Normas

IEC AIS Aids to Navigation. IALA A-126. Edicién 1.4.
IEC 62320-2 Edicion 1. IEC 61162-1/2. Edicién 2.0.
IEC 60945. Edicion 4. ITU-R M. 1371-4

IEC 61108-1.

Opciones

Estacidn meteorologica.

Sensor

de marea (tierra).

Glonass.

Otros parametros disponibles.

3.1.

3.2.

CARACTERISTICAS PRINCIPALES DEL SISTEMA

Emisién de datos de identificacién de la ayuda a la navegacion (AtoN) mediante el
Mensaje 21, asi como datos basicos de estado de funcionamiento.
Capaz de transmitir datos meteoroldgicos y oceanograficos a través del mensaje 8.
Ideal para monitoreo y telecontrol de balizas, proporcionando alarmas y estados
mediante el Mensaje 6.
Fabricado segin normas IEC AlS Aids to Navigation, IEC 62320-2, IEC 60945, IEC 61108-
1, IEC61162-1/2, ITU-R M.1371-4, IALA A-126.
Disponible en dos versiones:

o MTU AIS-1: Tipo 1, sélo emisor.

o MTU AIS-3: Tipo 3, emisor-receptor.
Capacidad de generacion de 10 ayudas a la navegacion (AtoN) virtuales y sintéticas, asi
como funcion de repetidor.
Configuracion mediante software PROAtoN bajo entorno Windows y comandos via
radio VDL.
Generador de alarma de posicion por rotura de cadena.
Software de Centro de Monitoreo y Telecontrol NETCOM via AlS, GSM, Radio UHF,
Iridium etc.

CARACTERISTICAS CONECTORES

Los Conectores empleados en el MTUAIS son de la Maca SOURIAU con un grado de estanqueidad

IP67.
REF. CONECTORES MTUAIS
W ﬁgﬂ‘:g:‘zzzcef interface basico | ¢ iau Aereo UTSGIC14E195W.
USB | USB para configuracién con PC Souriau Aereo UTS6JC8E4S.
X ionexmnes de placa de sensores Souriau UTSEJC1AEL9SX.
Y Eonexmnes de placa de sensores Souriau UTSEJC14E195Y.
VHF | Antena radio VHF N Hembra
GPS | Antena recepcién GPS TNC Hembra
(( MSM MANUAL DE USUARIO MTU AIS-C Pag. 10
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@@ 4. INSTALACION

El MTU-AIS-C estd disefiado para que sea facil de instalar y configurar.

La instalacion basica requiere la conexién de una antena VHF y de una antena receptora GPS
opcional ya que se puede emplear la antena GPS interna.

La configuracidn completa con todas las posibles opciones se muestra en la siguiente imagen:

~
AlS AtoN
VHF antenna
I 1 GPS antenna (optional)
&
Surge Arrestor Meteorological sensors
(optional)
Light (optional)

Other sensors and
monitoring equipment
(optional)

\ + = ) 12/24V DC supply

PC (configuration only)
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4.1. CONECTOR DE ALIMENTACION E INTERFACE “Tipo W”

Este conector incluye tanto alimentacién como comunicacién en un mismo conector, llamado
conector “W”. Proporciona alimentacién al transpondedor y conexion RS232. El conector es de
la marca Soriau con referencia UTS6JC14E19SW. Los pines incluidos en el conector W se
enumeran a continuacion:

F;:;‘ Nombre Senal Descripcidn

A VIN- Conexién de alimentacién negativa OV

B USER_PWR Salida a 3,3 V DC para los interfaces. La mdxima
corriente es 200 mA

C VIN+ Conexion de alimentacidn positiva (de 10 a 32 V DC)

D NMEA 0183 TX1- | Puerto 1 NMEA 0183. Sefial TX -

E NMEA_0183_TX1+ | Puerto 1 NMEA 0183. Sefial TX +

F NMEA 0183 RX1+ | Puerto 1 NMEA 0183. Sefial RX +

G NMEA_0183_RX1- | Puerto 1 NMEA 0183. Sefial RX -

H NMEA_0183_RX2- | Puerto 2 NMEA 0183. Sefial RX -

J NMEA 0183 RX2+ | Puerto 2 NMEA 0183. Sefial RX +

K USER _10_0 Sefial 10 de usuario 0 (luz on/off)

L USER_IO_1 Sefal 10 de usuario 1 (estado de la luz)

M USER 10 _2 Sefial 10 de usuario 2 (estado del Racon)

N GND Tierra para las sefiales

P RELAY_DR_1 Salida Relé Drive 1 *

R RELAY DR 2 Salida Relé Drive 2 *

S GND Tierra para las sefiales

T USER_I10_3 Sefial 10 de usuario 3

u USER 10 _4 Sefial 10 de usuario 4

Vv USER_WKUP Entrada externa de WAKEUP **

* Solo disponible cuando la configuracién incluye un interfaz de sensor, en otro caso estos
pines no se conectan
** Utilicelo unicamente ante instrucciones de su proveedor.
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4.2. CONECTOR DE INTERFACE DE SENSORES “Tipo X”

Este conector incluye las conexiones de sensores externos en un mismo conector, llamado
conector “X”.
El conector es de la marca Soriau con referencia UTS6JC14E19SX. Los pins incluidos en el

Rv0O1

conector X se enumeran a continuacion:

PINID | Nombre Seiial msg6 Descripcion
A | SENSE- IBALIZA z.riz;(.dfos:)nsor de corriente de ldmpara (retorno)
B AN_1+ Entrada analdgica 1 no aislada (+)
c | SENSE+ IBALIZA t?;::li;i?sor de corriente de lampara (entrada)
D S_RS422_TX1_A Puerto sensor RS422 sefial TX A+
E S_RS422_TX1_B Puerto sensor RS422 sefial TX B-
F S_RS422 RX1_A Puerto sensor RS422 seial RX A+
G S_RS422 RX1_B Puerto sensor RS422 seiial RX B-
H S_RS422 TX1 Puerto 1 sensor RS232 sefial TX
J S_RS422 RX1 Puerto 1 sensor RS$232 sefial RX
K ISO_DI1+ BIT-0 Entrada digital 1 aislada (+)
L ISO_DI1- free Entrada digital 1 aislada (-)
M ISO_DI2+ BIT-1 Entrada digital 2 aislada (+)
N ISO_DI2- Alarma baliza | Entrada digital 2 aislada (-)
P AN_1- Entrada analdgica 1 no aislada (-)
R S_DIG_IO_1 Entrada/salida digital 1 no aislada
S S_RS422_GND Puerto sensor RS422 masa
T GND Masa de sefial
U S DIG_IO_3 Entrada/salida digital 3 no aislada
\Y S_DIG_IO_2 Entrada/salida digital 2 no aislada

¢«,MSM
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4.3. CONECTOR DE INTERFACE DE SENSORES “Tipo Y”

Este conector incluye las conexiones de sensores externos en un mismo conector, llamado
conector “Y”.

El conector es de la marca Soriau con referencia UTS6JC14E19SY. Los pins incluidos en el
conector Y se enumeran a continuacion:

PIN ID | Nombre Sefial msg6 Descripcion
A S_RS232_TX2 Puerto 2 Tx Sensor interface
B S_RS232 RX2 Puerto 2 Rx Sensor interface
C S DIG_I10_4 |0 digital 4 no aislada
D EXT_ WAKEUP Wake Up externo
E SDI_DATA BUS SDI Sefial de datos-
F ISO_DI 3+ BIT-2 Entrada digital 3 aislada (+)
G ISO_DI_3- Alarma racon NC | Entrada digital 3 aislada (-)
H ISO_DI_4+ BIT-3 Entrada digital 4 aislada (+)
J ISO_DI_4- free Entrada digital 4 aislada (-)
K ISO_DI_5+ BIT-4 Entrada digital 5 aislada (+)
L ISO_DI_5- free Entrada digital 5 aislada (-)
M ISO_AN_1+ ANALOG 1 Entrada analdgica 1 aislada (+)
N ISO_AN_1- 0-36V Entrada analdgica 1 aislada (-)
P ISO_AN_2+ ANALOG 2 Entrada analdgica 2 aislada (+)
R ISO_AN_2- 0-36V Entrada analdgica 2 aislada (-)
S AN_2+ Entrada analogica 2 no aislada (positivo)
T AN_2- Entrada analogica 2 no aislada (negativo)
u AN_3+ Entrada analogica 3 no aislada (positivo)
Vv AN_3- Entrada analogica 3 no aislada (negativo)

* Solo disponible cuando la configuracién incluye un interfaz de sensor, en otro caso estos pines
no se conectan
** Utilicelo unicamente ante instrucciones de su proveedor.
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4.4. CONECTOR DE ANTENA VHF.

El conector de antena VHF es un conector de tipo 'N' hembra.

Se recomienda emplear un cable coaxial tipo RG213 o similar con una longitud maxima de 30m
para minimizar las pérdidas de potencia.

El conector debera de ser protegido contra la corrosion mediante cinta vulcanizante.

4.5. CONECTOR DE ANTENA GPS

El conector de antena GPS es un conector de tipo 'TNC' hembra.

AVISO IMPROTANTE.
' La antena GPS debera ser de tipo activa con 3,3V y debera estar aislada
n

eléctricamente del conector de radio VHF ya que puede provocar daiios en el
receptor AlS.

4.6. CONECTOR DE ALIMENTACION (W)

El MTU-AIS requiere una alimentacidn de corriente continua con una tensién nominal de 12VDC
6 24VDC y puede operar en un rango de tension entre 10V y 32VDC.

El pico de corriente cuando emite a 12V es de 3A.

El consumo promedio total dependera de la configuracidn empleada y de los mensajes emitidos
periddicamente.

(8]
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4.7. INSTALACION DE LA ANTENA RADIO VHF

La correcta instalacion de la antena VHF es fundamental para que las prestaciones y
fiabilidad del Transpondedor AIS sean correctas.

La antena radio VHF debera de tener las siguientes especificaciones minimas:

o Frecuencia central 162MHz
° VSWR < 2.0

. Impedancia 50 Ohms

. Potencia minima 12.5 Watts
° Ganancia 1dBi a 6dBi

4.8. INSTALACION Y CONEXION DE LA ANTENA GPS.

Si la instalacién requiere el empleo de una antena activa GPS, se debera de emplear una antena
con las siguientes caracteristicas minimas:

° Frecuencia central 1575.42MHz para GPS.

. Antena activa de ganancia al menos de 20 dB
. Alimentacion 3.3V

. Impedancia 50 Ohms

e IMPORTANTE: La antena GPS y su cable coaxial debera de ser aislado de la estructura de
soporte y de la conexion de radio VHF
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5. CONFIGURACION MEDIANTE SOFTWARE PROATON

El software de configuracién suministrado en el CD se empleara para ajustar configurar y testear
el transpondedor MTU-AIS.

Las funciones principales son:

° Configuracion de parametros esenciales como el MMSI, nombre, tipo y dimensiones.
° Configuracion de la frecuencia de emisién de un Aton Real.

. Configuracion de la frecuencia de emisién de Aton virtuales o sintéticos.

. Test y diagnosis del GPS.

° Test y diagnosis general del Sistema con indicacién de alarmas.

Las configuraciones guardadas con una de determinada version del software
proAtoN solo pueden servir de plantillas para futuras configuraciones siempre que
la version del software proAtoN sea la misma.

5.1. INSTALACION proAtoN

El software proAtoN se deberd instalar desde el CD suministrado.

1. Inserte el CD en su PC portatil.

2. Navegue hasta la carpeta proAtoN en el CD.

3. Elija lainstalacién en espafiol o en inglés e inicie la instalacion.

4. Siga las instrucciones de pantalla para ver para completar la instalacidn.

La instalacion del proAtoN realiza la instalacion de los drivers USB, asi como el programa de
configuracién requeridos para la conexién al MTU-AIS.
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5.2. PANTALLA DE CONFIGURACION

La pantalla bdsica de configuracidn es la siguiente:

m untitled.pad™ — proAtoN

SELECCION COM == | [ snpartcovs P

LEER / ESCRIBIR >

Ao > By ~ A > Aton v

+  AtoN

~» Enfradas
* virtuzles |

2 Mensajes
 estado

T dealerta

| 2 Repetidor

PESTANAS = | “ ' | @ nimes

= VDL | GNSS

Datos

serie

Diagnéstica

Mode Dimensiones de AtoN (fijas)

CONFIGURACION

@ Estandar 7 Interior

AtoN real

—Z

MMSI: 992241234

Nombr: PRUEBA MSM CHILE A

Tipo de Atol: [ (1) Punto de referencia -

Tipo de EPFS: GPS -

Posicon nominal

Obtener
posicién
GNSS

Latitud nominal: 39° 35 8.304"N

000° 31" 53.502° 0

[z1m  ~

Activar mensaje alternativo de fuera de posicon: [7]

Longitud neminal:

Precisién de posicidn:

@ Antena GNSS

Unmbral de fuera de posicién: 2k

Mensajes

MMS] para mensajes dirigidos: 005330510 [E] eiminar?
Confirmar mensajes 7y 13: [7]

Radio

Canal 1 (CH2087 AIS1( 161.575MHz} ~

Canal 2: [CH2088 ALS2 ( 162.025MHz) ~ |

Nivel potendia:

12.5W -

BARRA ESTADO >

Mo GNSS

Figura 1. proAtoN Pantalla general

Seleccién Puerto COM:

Cuando conectamos un PC mediante el Puerto serie al MTU—-AIS se activarad y nos dara la opcidn

de establecer la conexidon mediante el botén “Conectar”.

Seleccion Leer y escribir

La tecla de la izquierda transfiere la configuracidn actual del MTU-AIS al ordenador de forma

que podemos ver la configuracidn actual del MTU-AIS.

AtoN = e ~

La tecla de la derecha transfiere la configuracidon actual de ProAtoN transpondedor MTU-AIS, de

esta forma podemos modificar pardmetros en el MTU-AIS.

L -+ AtoN -

Se puede elegir la transferencia de todas las pestafias de configuracion o de solo la pestafia

actual.
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Pestanas de configuracion
La configuracidn del transpondedor se visualiza a través de las siguientes pestafias:

e AtoN Real.
Configuracion del AtoN MMSI, nombre, tipo, dimensiones, posicién y pardmetros de radio VHF.

® Programa de mensajes
Configuracion de los ciclos y modos de transmisiéon de mensajes segin FATDMA o RATDMA

e AtoN Virtuales.
Configuracion de la transmisidn de los mensajes 21 virtuales o sintéticos.

e Entradas de estados
Configuracion de la fuente de informacién de los estados AtoN. Mediante esta pestana pueden
configurarse las entradas USER del conector W.

e Mensajes de alerta.
Configuracion de los mensajes de alerta no periédicos, asi como acciones a realizar en caso de
que se produzca una determinada alerta.

® Repetidor
Permite la configuracién de la funcidn repetidor para los distintos mensajes.

e VDL
Permite la configuracién de la conexién radio VDL.

® GNSS
Visualiza el nivel de sefal del receptor GPS e informacién de estado.

® Datos Serie
Visualiza los datos AlS en formato IEC61162 (NMEA0183) seglin son generados por el MTU-AIS.

e Diagndstico
Visualiza la versidn de software, posibles, alarmas y otras informaciones de estado que puedan
ser de interés para el diagnéstico del Sistema.

Cuando el PC se conecta a una MTU-AIS se visualiza un icono de estado al lado del titulo de la
pestafia que informa si la informacion estda actualizada o no.

- VERDE. PESTANA SINCRONIZADA
-

: ROJO PESTANA NO SINCRONIZADA CON EL MTU-AIS
z AZUL SINCRONIZACION EN PROCESO

.”; PESTANA EDITADA Y NO TRANSMITIDA AL MTU-AIS

La sincronizacion se consigue mediante un proceso de lectura o escritura del MTU-AIS.

BARRA DE ESTADO.
La barra de estado visualiza el estado actual de la conexidn, la hora GPS.
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5.3. CONFIGURACION DEL MTU-AIS

Las secciones siguientes muestran las opciones de configuracién posibles.

La configuracién de un dispositivo de AIS AtoN requiere un conocimiento técnico sobre el
Sistema AIS y tener presente las recomendaciones de la IALA A-126.

Se debera de conocer el entorno AIS presente en cada emplazamiento sobre todo a la hora de
seleccionar los slots de emisidn.

Antes de configurar el MTU-AIS debemos pulsar el botén conectar, y al finalizar debemos pulsar
desconectar.

5.3.1. CONFIGURACION DEL ATON-REAL.

En la siguiente pantalla se pueden configurar los parametros relativo al AlS-AtoN Real

untitled.pad* — proAtoN o |[®@ %]

AtoN > A v A > AtoN v

< AtoN | - Programad | - AtoN = Entradas | .~ Mensajes | = : - Datos el
* eal “  mensajes “ \irtuales “ estado “ dealerta - Repetidor « VDL GNSS serie Diagndstico ‘
Mode Dimensiones de AtoN (fijas)

@ Estandar Interior
N

AtoN real *

MMSI: 992241234

Nombr: PRUEBA MSM CHILE A

Tipo de AtoN: [ (1) Punto de referencia v

TpodeEPFS:  [GPs -]

= —F—— @ AntenaGNss

Posicién nominal

Latitud nominal: 39°35'8.304"N Obtener B

posicién

Longitud nominal: 000° 31' 53.502°0 GNSS 12

Precisidn de posicién:

Activar mensaje alternativo de fuera de posicién: [7]

Umbral de fuera de posicién: 3 e

(o} 5 D

Mensajes U

MMSI para mensajes dirigidos: 005330510 L ¢liminar?

Confirmar mensajes 7y 13: [7]

Radio

Canal 1: [CH2087 AIS1(161.975MHz) ~ ] Nivel potencia:

Canal 2: [CHzosa AIS2 ( 162.025MHz) vJ [12.5 w v}

No GNSS

e MODO ESTANDAR o INTERIOR

El Modo estandar es el empleado en navegaciéon maritima y el modo “interior” es el empleado
en navegacion en canales fluviales en Europa.

En Modo “interior” se desactivan los controles del MSG 21 relacionados con el Racon y la baliza.
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e MMSI

El identificador MMSI es el nUmero asociado con el AtoN Real.

La asignacién de los identificadores MMSI a los equipos AlS estd regulada internacionalmente
por la ITU segin: Recomendacion ITU-R M.585-7 (03/2015).

“Asignacion y uso de identidades del servicio movil maritimo”
https://www.itu.int/rec/R-REC-M.585/es

e NOMBRE
El nombre de la ayuda a la navegacién que se publica a otros usuarios AIS (Maximo 34
caracteres).

e Tipo de AtoN
Selecciona el tipo de AIS-AtoN de la lista de 26 opciones segln esta definido por la norma de la
IALA A-126.

e Tipo de EPFS
Selecciona el tipo de receptor EPFS (Electronic Position Fixing System) que se usa en el MTU-AIS.
La opcidn estandar es la de GPS que es receptor empleado en el MTU-AIS.

AtoN real

MMSI: 996311104

Nombr: BOYA DE RECALADA ANNOBON

Tipo de AtoN: [(18) Baliza de aguas sequras v
Tpode EPFS:  |GPS -

® Posicion Nominal

La posicién nominal es la posicion tedrica donde esta situada la ayuda a la navegacién, en caso
de boyas, seria el centro del radio de borneo. Esta posicidon puede introducirse manualmente
mediante las coordenadas o ser obtenida automaticamente pulsando sobre el boton “Obtener
posicion GNSS”. Para configurar el radio de borneo (que es la distancia maxima que puede
desplazarse la boya siguiendo anclada al tren de fondeo, sin rotura de este) debemos introducir
el valor maximo de desplazamiento permitido en la casilla de “Umbral de fuera de posicién”. Si
este radio de borneo supera el limite programado, en el caso de que el tren de fondeo se rompa,
se puede enviar un aviso a los navegantes indicando una alerta de “Fuera de posicidon” como
advertencia.

Existe la opcidn de forzar las coordenadas de la posicidn de la ayuda a la navegacion. Si la unidad
AIS no estd situada exactamente en la misma posicion que la ayuda a la navegacion (por ejemplo,
un faro con un edificio anexo donde estd situado el AlS) se puede elegir en “tipo de EPFS” la
opcion “surveyed” e indicar la posicién del faro.

Posicion nominal

Latitud nominal: 39° 35 18.70"N Obtener
posicion
Longitud nominal: 000°32'08.51"E GNSS

Precision de posicion: > 10m v

Activar mensaje alternativo de fuera de posicién: [

-~

Umbral de fuera de posicion: 200 5
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La precision solo puede ser configurada cuando se elige la opcidn ‘Surveyed’.

Si se activa el mensaje alternativo de fuera de posicién, el MTUAIS enviara el MSG 21 alternativo
que estara configurado en el “programa de mensajes” con una secuencia de envio mds rdpida
para alertar a los navegantes de que la boya estd a la deriva.

El umbral de fuera de posicién determina el maximo desplazamiento de una boya respecto a la
posicidn tedrica programada.

o MMSI para mensajes direccionados.
Este es el identificador MMSI empleado para los mensajes direccionados que son generados por
el MTU-AIS. Tipicamente es el MMSI de la estacion base que recibira la informacion de estado.

e Dimensiones
Las dimensiones del AtoN se deben de introducir aproximadamente de 1 metro segln
recomiendo la IALA A-126.

e Canales de Radio.
Es posible la configuracion de los Canales de radio para la transmisidon de los mensajes en la
mayoria de los casos se emplean los canales AlS1 y AlS2.

e Potencia del transmisor de radio
El nivel de potencia emitida por el MTU-AIS puede ser ajustada 1W, 2W, 5W o 12.5W. La opcién
estandar el de 12.5W en la mayoria de las situaciones salvo, que, por algin motivo, se quiera

limitar el alcance de transmision:
Radio

Canal 1: [CH2087 AIS1( 161.975MHz) ~ | Nivel potencia:

125W v

Canal 2: [CH2088 AIS2 ( 162.025MHz) ~ |

5.3.2. CONFIGURACION DE LA EMISION DE MENSAJES.

La pantalla de configuracion de la emisidon de mensajes se describe en la siguiente imagen:

Mensajes Basicos

El mensaje tipico de un AIS AtoN es el Mensaje 21. Este mensaje ocupa dos slots.

Figura 2. Programacion de mensajes proAtoN

untitled pad*® — proAtoN o[ ®@[=]
AIS AtoN Port (COM4; Conectar Desconectar ‘
AtoN > M ~ A > AtoN ~
5 AtoN » Programad | - AtoN + Entradas 5 Mensajes "y . I - Datos e
“ real | ¥ mensges | virmaliesil ' estado ~ dealerta  Repetidor e serie B
]6 ( Mensaje binario dirigido ) g ‘ l Agr l
[ Id B Esquema UTC R.af“f” Intervalo UTC Raf“f’a Intervalo
g Indice inicio inicio inicio inicio
mensaje acceso canall canal 2
| canall canall canal 2 canal 2
2 1 FATDMA 00:00 1000 13500 Ranura 00:03 1004 13500 Ranura
6 1 FATDMA 00:00 1002 13500 Ranura 00:03 1006 13500 Ranura
12 1(0K) FATDMA 00:00 1008 13500 Ranura 00:03 1010 13500 Ranura
14 2({0K) FATDMA 00:00 1016 13500 Ranura 00:03 1018 13500 Ranura

¢«,MSM

MANUAL DE USUARIO MTU AIS-C

Pag.

22




RvO1

Mensajes adicionales:
® Mensaje #8 Meteo

® Mensaje #6 Mensaje binario dirigido
® Mensaje #12 Mensaje de seguridad dirigido (4 OPCIONES)
® Mensaje #14 Mensaje tipo Broadcast de seguridad (4 OPCIONES)

i untitled.pad* — proAtoN

Archivo  Herramientas Ayuda

AIS AtoN Port (COM10)

AtoN -> fk v '_k -> AtoN ¥

Esquema de emision:
FATDMA o RATDMA.

(=

I

I

|

S

=

Chanmnsl 1 - _

(=

I hanned 2 Intenyal I
| 1500 =0t |5 mimts) |

ZAN | pProgamad | @ MoN | @ Fotads | g Menssis | 2 pepetdr | 2o [ o | 2205 [ pagnéstin |
5 (Mensaje bnario drigdo) X ]
6 ( Mensaje binario dirigido ) k
3 iMensaiE de difusion binarioa F inicio canal1 Ranura inicio canal 1 Intervalo canal 1 UTC inicio canal 2 Rar
12 1 ( Mensaje de fallo BIIT dirigido
12 2 ( Alerta de fuera de posicion dirigido ) 1320 4500 Ranura 00:03 1220
12 3 ( Alerta de proximidad de embarcacion dirigido )
12 4 ( Mensaje sobre seguridad dirigido ) ’
14 1 ( Mensaje de fallo BIIT de difusidn )
14 2 ( Alerta de texto fuera de posicidn de difusién )
14 3 ( Mensaje sobre seguridad de difusion ) 0 1330 4500 Ranura 00:03 1230
14 4 ( Mensaje sobre seguridad de difusion )
12 30 FATDMA 00:00 1360 4500 Ranura 00:03 1260
14 2(D) FATDMA 00:00 1370 4500 Ranura 00:03 1270

_'_
S — T
_|_

—_—— iz

Figura 3. Ejemplo de esquema de emision FATDMA.
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Este esquema de emisidn puede ser configurado de la siguiente forma:

e Canal 1 inicio UTC = 00:00 (El primer bloque de cada hora)

® Canal 1 inicio slot = 0 (El primer slot en el bloque cuando se usan slots 0 y 1 para la emisidn
del mensaje#21).

e Canal 1 intervalo = 13500 slots (Equivale a un intervalo de 6 minutos, 2250 slots por minuto)
e Canal 2 inicio UTC = 00:03 (El tercer bloque de cada hora)

® Canal 2 inicio slot = 0 (El primer slot en el bloque cuando se usan slots 0y 1 para la emisién
del mensaje#21).

e Canal 2 intervalo = 13500 slots (Equivale a un intervalo de 6 minutos 2250 slots por minuto)

El MTU-AIS esta configurado para la emisiéon de un mensaje 21 cada 3 minutos alternativamente
por cada canal AIS1 y AIS 2 la emisidn se realizara siempre por el slot seleccionado.

Desactivar mensaje: Se puede desactivar un mensaje de forma que, aunque la configuracién de
este quede almacenada no se produzca su envio.

5.3.3. CONFIGURACION DE LOS AIS VIRTUALES.

El MTU-AIS puede ser configurado para generar la transmisién de hasta 10 virtuales o sintéticos

untitled,pad'—proAtoN o= |=

Desconectar

AtoN > e ~ A > AtoN v

5 AtoN | = Programad | = AtoN - Entradas
“ real " mensajes virtuales ' estado

- Mensajes Datos

® dedorta = Repetidor % VDL I GNSS ok Diagnéstico 1
= Dimensiones de AtoN (fi
L—— AtoN virtualfsintético Mode Radio diSluihe ( J?s)
o [¥] Activar @ Virtual ©) Sintético @ Estadndar () Interior Nivel potencia: | LOW ~
7 A
| Info. de AtoN -
» Antenz
i GNSS
MMSI: 123456789
b B
— Nombr: PRUEBA VIRTUAL 1
1o Tipo de AtoN: {(19) Baliza de marca especial v ] &~
[ c D
Latitud: 33°01' 17.370"N
I}
(= Longitud: 071°38' 41.172°0
~ Precisién de posicién:
o Programa de mensajes
[ Id. g Esquema .U.TF: R.af"f”‘ Intervalo UTC R_af\gra Intervalo
o = Indice inicio inicio inicio inicio
mensaje acceso canall canal 2
L canal 1 canal 1 canal 2 canal 2
ol |
Ain 1 FATDMA 00:00 1010 13500 Ranura  00:03 1020 13500 Ranura
L

No GNSS

Figura 4. Configuracion AlS Virtuales.

Los pardmetros son necesarios para la emisidén de los mensajes virtuales y deberan de ser
configurados correctamente por los usuarios.
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Los datos que se han de emplear seran similares a los empleados en el mensaje AlS-AtoN Real
ya configurado previamente.

Mensaje Sintético:

Se emite un mensaje 21 marcando una estacidn AtoN que no estd equipada con un
Transpondedor AIS, pero si que existe una boya o torre de balizamiento en la posicién
programada.

Mensaje Virtual:

Se emite un mensaje 21 de una estacidn AtoN que no existe fisicamente en la posicidn
programada. De esta forma se crea una AtoN virtual en un lugar donde no existe una AtoN real.
Se puede utilizar para marcar nuevos peligros.

5.3.4. CONFIGURACION DE LAS ENTRADAS DE ESTADO.

El mensaje de estado AtoN Msg 21 contiene informacién codificada en binario como una
secuencia de bits.

Los bits de estado contienen informacion sobre el funcionamiento de la linterna, Racon y del
propio AIS AtoN transceiver.

La informacién de estado puede ser obtenida desde 3 fuentes distintas:
- Sentencias ACE a través del puerto RS422.
- Entradas digitales del mddulo transceiver ATON
- Entradas digitales del mddulo de sensores.

En la pantalla siguiente se describe la pantalla de configuracién e Entrada digitales.

untitled.pad* — proAtoN =
I5 AfoN Port (0 Conectar | Desconectar
AtoN > 1B v 1A > AtoN ~
5 AtoN + Programa d . AtoN + Entradas | - Mensajes . | ~ | = :
* real ” mensajes | * virtuales estado | dealerta  Repetdor | ZvoL | anss | GE | Dagndstico |

Estado actual (mensaje 21) GLA message 6 source

ESTADO ACTUAL
AIS AtoN

EQUIPOS CONECTADOS
AL AIS AtoN

ORIGEN DE BITS
DE ESTADO

LOGICA DE LOS BITS
DE ESTADO

—

LIGHT:
RACON:

Sinluz o sin supervisién
Ningin RACON instalado

Light RACON Configuration

Y] Light Fitted

~] RACON inclido
| RACON supervisado
Fuente bit estado
Sentencia ACE
Médulo de transceptor

@ Modulo de sensor

Légica bit estado
[¥] Light on/off active high
| > [7] Light health active high

] RACON health active high

@ Sensor [ external
Transceiver

Message Index:
Message 6 position report

~| Enable message 6 position report
Select message schedule index:
On position: | 2

Off position: | 3

Estado actual (msg 21)
Esta seccion muestra el estado actual de la luz y del Racon. EIl MTUAIS deberd de estar
alimentado para que funcione la placa de sensores.
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Configuracidn de la Linterna y del Racon:

Esta seccidon permite ajustar los parametros de la linterna y de Racon. Los selectores deberdn de
ser seleccionados segln sea la instalacién en la que esté instalado de MTU AIS. Por ejemplo, si
la salida de estado de linterna esta conectada a el MTUAIS, debera ser seleccionada, Si hay un
Racon instalado, este puede que este monitorizado o no y debera ser seleccionado
correctamente.

Fuente de los bits de estado.
Seleccionar el método usado para proporcionar la informacién de estado al transceiver MTUAIS.
e Sentencias ACE: Mediante el puerto NMEA y RS422 entregara la informacién al AlS.
e Moddulo transceptor: Entradas digitales no aisladas del transceptor presentes en el
conector W.
e Moddulo de sensor: En los modelos que dispongan de placa de sensores, se conectara al
conectorXe.

Légica de los bits de estado.
Permite seleccionar la l6gica Negativa o Positiva de las entradas digitales para su conexidén a la
linterna y Racon.

5.3.5. MENSAIJES DE ALERTA.

El MTUAIS puede ser configurado para enviar mensajes de alertas bajo tres condiciones de
alerta:

- Alerta con mensaje direccionado en caso de alerta de integridad del sistema (BIIT).

- Alerta con mensaje direccionado en caso de proximidad de un barco con un radio de
distancia configurable (solo disponible en tipo 3).

- Alerta con mensaje direccionado o broadcast cuando el MTUAIS determine que la
posicidon esta fuera del radio de borneo determinado como limite maximo. Puede ser
programado un esquema de mensajes diferente.

untitled.pad* — proAtoN ==

=
AIS AtoN Port (COM4, Conecta Desconectar
Ao > (B v A > AtoN v
. AtoN | - Programad | ~ AtoN | - Entradas I - Mensajes | X & g Datos S
“ real " mensajes ~ virtuales ~ estado | de alerta e Repetiar A [N serie Dsgosteed
Acciones de fallos BIT
Sin accién
Transmitir mensaje n® 14 Texto mensaje:
@ Transmitir mensaje n® 12 FALLO INTERNO AIS
Alerta texto fuera de posic
") Desactivado
@) Transmitir mensaje n® 14 Texto mensaje:
) Transmitir mensaje n® 12 ATENCION! ATON FUERA DE POSICION
lerta proximidad embarcacién
Desactivar mensaje n® 12
Texto mensaje: Radio:
@ Activar mensaje n® 12 7S
ALERTA. EMBARCACION PROXIMA 999m [+
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Acciones para el Fallo BIIT

Esta seccidon permite la configuracién del mensaje de texto a transmitir cuando se detecte un
fallo en el Test de Integridad Incorporado (Built In Integrity Test) o fallo BIIT. Este fallo puede
indicar un problema con el transpondedor y seria prudente avisar a los barcos de no confiar en
la informacion suministrada por el transpondedor en esta situacién. Cabe notar que la salud del
transpondedor siempre estd transmitida como parte del informe de posicién de Ayudas a la
Navegacion estandar (Mensaje #21), sin embargo, es posible que el estado contenido por este
mensaje no esté mostrado en todos los monitores.

Las acciones disponibles con el fallo BIIT son:
e Ninguna accion — ningln mensaje se transmite cuando se detecta un fallo BIIT

e Transmitir mensaje #14. Un mensaje de texto general se transmite al detectar un fallo BIIT. El
texto contenido en el mensaje se debe definir en la casilla ‘Texto mensaje’.

e Transmitir mensaje #12. Un mensaje de texto dirigido se transmite al detectar un fallo BIIT. El
MMSI de destino del mensaje dirigido se configura en la pestafia ‘AtoN Real’

Ademas de la configuracidn de accién para fallo BIIT, se debe configurar una programacion para
el mensaje asociado en la pestafia ‘Programacién mensaje’.
e Mensaje #14 Index 1 se debe configurar si la accion del mensaje #14 ha sido seleccionada.

e Mensaje #12 Index 1 se debe configurar si la accion del mensaje #12 ha sido seleccionada.

Una tension de alimentacién también ocasiona que esta alarma se active.

Alerta de proximidad de barco

Esta seccion permite configurar el mensaje de texto a transmitir al detectar la intrusién de un
barco dentro de un radio definido (o circulo de proteccién) alrededor del transpondedor. Este
mensaje puede ser usado para avisar barcos que se acercan de una colisidon potencial con el
AtoN. El mensaje dirigido se envia automaticamente a todos los barcos que traspasan en el radio
del circulo de proteccion.

Las acciones disponibles de alerta de proximidad de barco son:
® Desactivar mensaje #12 — la funcién de alerta de proximidad de barco esta desactivada.

e Activar mensaje #12 —la funcidn esta activada y el contenido del texto del mensaje a transmitir
debe estar definido en la casilla ‘Texto mensaje’. El radio del circulo de proteccién para la alerta
de proximidad también debe estar programado en la casilla ‘Radio’. Este valor esta configurado
en metros.

Ademas de configurar la alerta de proximidad de barco, se debe configurar una programacién
del mensaje asociado en la pestafia ‘Programacion de mensajes’.

e Mensaje #12 Index 2 se debe configurar si la accion del mensaje #12 ha sido seleccionada.

Alerta Fuera de posicion

Esta seccién permite configurar el mensaje de texto a transmitir cuando el transpondedor
detecta que se una boya equipada con un MTUAIS se encuentra fuera de posicion.

La configuracion de la deteccion de fuera de posicidn se realiza en la pestafia ‘AtoN Real’ (ver
seccion 5.3.1).
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La configuracidon de una programacion alternativa de informe por mensaje #21 de fuera de
posicidon es independiente de esta alerta de texto.

Las acciones de alerta fuera de posicidn disponibles son:

e Desactivado — ninglin mensaje de texto se transmite cuando el transpondedor determina que
se encuentra fuera de posicién.

e Transmite mensaje #14. Un mensaje de texto se emite cuando el transpondedor detecta que
se encuentra fuera de posicién. El contenido de texto del mensaje se debe definir en la casilla
‘Texto mensaje’.

e Transmite mensaje #12. Un mensaje de texto dirigido se transmite al detectar la condicién de
fuera de posicion. El destino del mensaje definido se configura en la pestafia ‘AtoN Real’ (ver
seccién 5.3.1).

Ademas de la configuracion de la alerta fuera de posicion, se debe se debe configurar una
programacion del mensaje asociado en la pestafia ‘Programacién de mensajes’.

e Mensaje #14 index 2 se debe configurar si la accién del mensaje #14 ha sido seleccionada.

e Mensaje #12 index 3 se debe configurar si la accién del mensaje #12 ha sido seleccionada.

Modo Repetidor SART
Este control activa o desactiva la repeticion de mensajes SART (Transpondedor de Busqueda y
Rescate) detectado por el AtoN AIS

5.4. CONFIGURACION OFFLINE

Esta configuracion sdélo es posible para el modo de configuracion del transpondedor. Dicha
configuracién incluye todos los parametros de programacion, configuracion de AtoN virtual y
otros parametros que se pueden guardar en un archivo. Esta caracteristica permite la creacion
de un archivo de configuracién sin acceso al hardware del transpondedor. El archivo se puede
cargar posteriormente y sincronizar con el hardware del transpondedor.

Esta caracteristica estd disponible usando los items ‘Guardar Archivo’ y ‘Cargar Archivo’
disponibles en el menu Archivo.

La configuracion se guarda en un archivo “*.pad” usando un formato propio de la aplicacion
proAtoN. Cuando la aplicacidn se inicia, se crea una nueva configuracién en blanco. Se le pedird
que guarde el archivo si se han realizado cambios.
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/ 6. FUNCION DE REPETIDOR MTU-AIS.

La aplicacién proAtoN proporciona la posibilidad de configurar la funcién de repetidor del
MTUALIS.

Pueden ser repetidos los mensajes 21, 6, 8 y SART 1y 14 con un maximo de tres saltos.

La configuracion de cada mensaje se realiza de forma individual y pueden ser seleccionados que
tipos de mensajes son repetidos.

Todos los mensajes AlS incluyen un dato indicador (Repeat Indicator) que indica el nimero de
saltos realizados por el mensaje.

RI=0 son mensajes que no han sido recibidos directamente desde el equipo de origen.
RI=1 Indica mensaje ha sido reenviado 1 vez.
RI=2 Indica mensaje ha sido reenviado 2 veces.

Para evitar saltos innecesarios y mensajes reenviados innecesariamente, se deberd de elegir el

esquema de saltos de forma correcta segln la geografia y distribucién de los equipos AlS.

Existen 3 pestafias desplegables donde podremos limitar que tipo de mensajes van a ser
reenviados.

untitled.pad” — proAtoN ,,F,'," CI |
AIS AtoN Port (COM4) v | Conectar
AtoN > (B ~ A > AtoN ¥

[ ~ AtoN = Programa d <  AtoN I ~ Entradas < Mensajes | 2 Repetid I “ | Datos |

| real ~  mensajes 7 virtuales “ estado ¥ dederta | © PO VD | ESES|e e
Controles de repetidor

Repetir mensaje n.° 21 dependiendo del indicador de repeticién y tiempo de guarda del mensaje, ademas del
alcance a la estacién de origen:

Indicador de repeticion |Repetir hastaRI 1 ¥ Tiempo de guarda 30seg. |+ Alcance 0,0 NM |5

Repetir mensaje n.° 8 dependiendo del indicador de repeticién y tiempo de guarda del mensaje:

Indicador de repeticion LDesact. = Tiempo de gquarda 30seg. |+

Repetir mensaje n.° 6 dependiendo del indicador de repeticién y tiempo de guarda del mensaje:

Indicador de repeticion |Repetir hastaRI 1 ¥ Tiempo de guarda 30seg. |+

Controles de repetidor SART

Repetir mensajes SART 1y 14 dependiendo del indicador de repeticion del mensaje: |Repetir hasta RI 1 X

No GNSS

El tiempo de Guarda, evitara reenviar dos mensajes idénticos varias veces y prevenir rebote de
mensaje de forma incontrolada.

EL mensaje 21 Broadcast se puede limitar en distancia para no repetir mensajes que estan a una
distancia excesiva y que puede que no sean interesantes para los navegantes de la zona donde
esta el equipo emisor de los reenvios.
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@9 7. DIAGNOSIS MTU-AIS.

La aplicacién proAtoN proporciona ayuda para la verificacion y test de la instalacidén del equipo
MTU-AIS, verificando el estado de las antenas y sus cableados. Existen 3 pestafias donde
podemos obtener informacidon sobre el funcionamiento de AlS.

7.1. PESTANA GPS

La pestafia GNSS nos permite hacer un diagndstico del funcionamiento del GPS.
La informacidn que nos proporciona es la siguiente:

-Posicién, Hora UTC, Velocidad y rumbo, Satélites a la vista y en uso.

""" untitled.pad*

Archivo Herramientas  Ayuda

AIS AtoN Port (COM10) * [ conectar
_.k = j*..._, v
- » Programa de - 2 Py ~» Mensajes - = S
‘ “ AtoN real | Z mensajes | %> AtoN virtuales = Entradas estado e dlerta s VDL GNSS Datos serie Diagndstico
S " 3 ~ i
Fijar estado: Fijar 30 Niveles de seiial por satélite
Latitud: 39935 19.13°N GNSS
Longitud: 000° 32 09.33°0 60

Rumbo sobre fondo:  0.000 E \

Velocidad sobre fondo: 0.015

—
Hora UTC: 12:36:24 f
Satélites en vista: 13 Q

30l S .
Satélites en uso: 6 o

4

S

O

- Satélite usado para la navegacion

. Satélite no usado para la navegacion

| TV /P L P O, U O[O OO VO O I D | }
El satélite es un satélite SBAS 2 51214162123252931333949 - - --
Id. de satélite

UTC12:36:24

La grafica representa la sefial de los satélites detectados y en uso, asi como los satélites de
correccién SBAS empleados. Los satélites SBAS pueden ser de las redes WAAS, EGNOS y MSAS.

7.2. PESTANA DATOS SERIE.

Muestra los datos AlS del receptor segun el formato NMEA0183 / IEC61162-1 Posee la capacidad
de registrar los datos en un fichero y poder aplicar filtros en los datos recibidos.
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untitled.pad* — proAtoN

AIS AtoN Port (COM4)

AtoN > (Bd v 1A > AtoN ¥

~» Programa d
“ mensajes

~» AtoN
“ real

Py P Py j | Datos | B
AtoN 2 Entradas 2 Mensajes el —_—

¥ virtuales estado de alerta

2 Repetidor | 2 voL | GNSS

THNVDU; Ly Ly yEFJAVDE 9T
'ANVDO,1,1,,,E>JAVDR"9:
'ANVDO,1,1,,,E>JAVDE"9:
1BNVDO, 1,1, , ,E>JAVDE"9:

-
=
1ANVDO,1,1,,,E>JAVDR 9:
1ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDP 9:
1ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDE 9:
1ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDE 92
1ANVDO,1,1,, ,E>JAVDR"9:
ANVDO, 1,1,, ,E>JAVDR"9:

KUV L4 VZFUUUONACIUZY UUUUUUWLSU; 737
RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOJ2@ " 000000wWE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2P0006NACOT2@ " 000000WE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2P000ENACOT2@ " 000000wE40, 4*57

RQOh6aVh1T4V2P0006ENACOT2@ " 000000wE40, 4%57
RQOh6aVh1T4V2P000ENACOT2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOT2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOJ2@ * 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOJ2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOJ2@ " 000000wWE40, 4%57

1ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDP" 9:RQ0h6aVh1T4V2P0006NACOT2@ " 000000WE40, 4%57 Filtros
$ANTXT, 1,1, 80, Standby Blocked: USB connected*6l Bl odo0
$ANTXT,1,1,80,Standby Blocked: Proximity Alert feature is running*68 =
$ANTXT,1,1,80,Standby Blocked: Repeater enabled*1F [Z] xxvom
1ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDE" 9:RQ0h6aVh1T4V2P0006NACOT2@ " 000000wE40, 4*57 [ ePxocx
1ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDE" 9:RQ0h6aVh1T4V2P0006NACOT2@ * 000000WE40, 4*57 B o

$ANTXT,1,1,80,Standby Blocked: USB connected*él
$ANTXT,1,1,80,Standby Blocked: Proximity Alert feature is running*6g
$ANTXT,1,1,80,Standby Blocked: Repeater enabled*1F

1BNVDO,1,1,, ,E>JAVDE"9:
1ANVDO, 1,1, , E>JAVDR"9:
1ANVDO, 1,1, ,,E>JAVDE"9:
1ANVDO, 1,1, ,,E>JAVDE"9:
'ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDR"9:
'ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDR"9:
1ANVDO,1,1,,,E>JAVDR"9:
1ANVDO,1,1,,,E>JAVDE"9:
1ANVDO, 1,1, ,E>JAVDR"9:
1ANVDO, 1,1, , E>JAVDE"9:
1ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDE"9:
'ANVDO, 1,1, ,,E>JAVDE"9:
'ANVDO, 1,1, , ,E>JAVDR"9:
1ANVDO,1,1,, ,E>JAVDE"9:

Introduzca comandos:

RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOT2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOJ2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOJ2@  000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOJ2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOJ2@ " 000000wWE40, 4%57
RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOJT2@ " 000000WE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOT2@ " 000000wE40, 4%57
RQOh6aVh1T4V2P000ENACOJT2@ " 000000wE40, 4%57
RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOT2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO00ENACOJ2@  000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOJ2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2PO006ENACOJ2@ " 000000wE40, 4*57
RQOh6aVh1T4V2P0006NACOJT2@ " 000000WE40, 457
RQOh6aVh1T4V2P000ENACOT2@ " 000000wE40, 4*57

No GNSS

7.3. PESTANA DE DIAGNOSTICO

Esta pestafia proporciona informacidn de la versidn de Software del Sistema y de su estado de

funcionamiento.

Detalles AtoN.

o Informa sobre el modelo de AtoN conectado Tipo-1 o Tipo-3.

® Informacién sobre la
e Numero de serie.

Potencia de emision

version de software en uso.

e Se miden las transmisiones radio y se visualiza el dato de ROE (Relacion de ondas
estacionarias).

Este valor es un indicativo Unicamente.

Si el valor medido es mayor de 5:1 se producird una alarma ya que la adaptacion de la antena es
defectuosa y la potencia reflejada en el transmisor es muy elevada lo que indicaria un defecto
de cableado.
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| Archive | Herramientas Ayuda

AIS AtoN Port (COM10) v | conectar
. "Rl "
~ Programa de

= AtoN real | CaE I 2 AtoNvirtuales | % Entradas estado l & ';':’;sgf: 2 VDL | GNSS | Datos serie I Diagnéstico

Informacién de AtoN Mensajes y alarmas

Tipo de AtoN: Type 3 Mensajes remitidos (TXT)
Version de software de la aplicacion: 080200.03.02.00
Version de software de cargador: 080100.01.04.02
Ndmero de serie de producto:

Hora Descripcion
12:21:21 | Standby blocked: Off position algorithm
12:21:21 | Standby Blocked: USB connected
Estado potendia 12:24:21 | Standby blocked: Off position algorithm
Relacién de ondas estacionarias (ROE):
Tensién alimen. :

Standby Blocked: USB connected
Standby blocked: Off position algorithm
Informe Standby Blocked: USB connected
Standby blocked: Off position algorithm

12:30:21 | Standby Blocked: USB connected

O~ W B W N

Crear informe de diagndstico

Alarmas activas (ALR)

No se ha generado ningln informe

Ne, Hora Descripcion

UTC12:30:55

El rango de tensidn debera de estar entre 9.6V y 32.6V.

Alarmas activas.

El transpondedor MTU-AIS incorpora circuiteria de auto diagnosis BIIT (Built In Integrity Test) y
evalua los pardmetros de trabajo continuamente.

Pestaia de configuracion de entradas de estado.

Los informes de posicion AtoN AIS (mensaje #21) contiene informacién de estado codificada
como una secuencia de bit.

Los bits de estado contienen el estado operacional bdsico de una luz y RACON conectado con el
estado general del transpondedor. Conectar una luz y/o RACON es opcional y requiere equipos
con una salida de estado apropiada.

111 XX XX X

Page id= 111 (7) 0= Good Health
1= Alarm

RACON Status: Light Stalus:
00 = No RACON installed 00 =No light or no monitoring
01 = RACON installed but not monitored 01 =Light ON
10 = RACON operational 10 =Light OFF
11 = RACON Error 11 =Light fail or at reduced range

Figure 4  Recommended use of AtolN status bits
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8. MODO STAND-BY

Durante el trabajo del transpondedor puede entrar en modo de bajo consumo de energia (stand-
By).

Los motivos para salir de este modo de bajo consumo al modo activo son:

e Cable USB conectado al PC.

e Captura de satélites GPS.

® Equipo fuera de posicion.

® Funcion de repetidor activada.

9. CONFIGURACION DEL MODULO DE SENSORES PCA

Las pestafias de configuracién de la placa de sensor PCA, se activardn al conectarse con el
ProAton al puerto COM de un MTUAIS que posea la placa de sensores instalada.

Los detalles de cada una de las 5 pestafias de configuracién se describen a continuacion.

Para activar inicialmente la placa de sensores, antes que nada, hemos de enviar un comando a
la placa AlS-Tungsten para indicarle que tiene una placa de sensores conectada.

El comando es el siguiente:
SPSMT,0,3,0x2C75B2FA,1,sensfit 1,0*35

Se puede enviar desde la pestafia de “Datos Serie” usando la linea de comando de la parte
inferior. Después del envio del comando, hay que reiniciar el equipo MTUAIS.

La pantalla inicial de configuracidn de la placa de sensores es la siguiente:

untitled.pad* — proAtoN e =

AIS AtoN Sensor Port (COM11)- EN USO g Conectar
AtoN -> & v * ->AtoN v
% Ajustes de sensor ‘ < Ajustes de ADC & Configuracién de mensajes l < Informadidn del sistema i & Datos en vivo

Configuracién de sensores

RS422 RS232A RS232B

@ Opcién 0:  Airmar PB200 / 150WX Airmar PB200 / 150WX Sensor de nivel de agua Impress (SDI-12)

Configuracion del nivel del agua Puerto del sensor Airmar

Correccién de datum:  0cm 2 @ RS232

) RS422
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Pestana de configuracion de las entradas analdgicas.

Esta pantalla contiene controles para el sensor de corriente de baliza y pardmetros para el
escalado de los convertidores ADC. Hay tres grupos de controles: Deteccion de la corriente de
baliza, Ajuste escalado del sensor de corriente ADC, y Escalado de las mediciones de tension:

## untitled.pad® — proAtoN = 2| =]

AIS AtoN Sensor Port (COMS)- EM USO Conectar Desconectar

Atoh > (Ba ~ A > Ao

- Ajustes de sensor ~ Ajustes de ADC = Configuracién de mensajes | =+ Informadién del sistema | = Datos en vivo

Detectidn de corriente de luz

D Activar detecdon de corriente Umbral de detecddn de corriente: |30 mA

Fuente de deteccidn de corriente Origen de luz 'On’

@ I50_DI1

Ajuste de escala de medicién de corriente de ADC

Dividendo Divisor Factor K Correccidn

Ajuste de escala de deteccidn de corriente interna: 5000 4085 a 12 =

0 i

Ak [4]¥
v [4]¥

Ajuste de escala de detecddn de corriente externa: 1 42 a

O [4F] [{[

Tamafio de unidad de salida: imA

Ajuste de escala de la medicidn de tensidn

Dividendo Divisor Factor K Correccidn

Ajuste de escala de la tensidn interna: 180 823 0 1]

]| [
e[ [

Ajuste de escala de la tensidn externa: 1 42 0 1]

ol [Pl 4]

Tamafio de unidad de salida Lov

Grupo Deteccidon de Corriente de Luz

Marcar la casilla ‘Activar Deteccion de Corriente’ permite activar los controles descritos abajo.
La funcion de cada control se puede encontrar en los detalles del comando correspondiente.
e Umbral de Deteccidn de Corriente.

e Fuente de Deteccidn de Corriente. Por Isense o por la entrada analdgica ADC2
e Origen de Luz ‘On’. Mediante la entrada digital ISO_DI1

Ajuste de escala de medicién de corriente ADC

Estos controles permiten configurar los parametros de ajuste de escala de medicién de las dos
fuentes de corriente.

Para cambiar entre estas dos fuentes se selecciona a través del control de Fuente de Deteccidn
de Corriente en el cuadro del grupo Deteccion de Corriente de Luz arriba.

Ajuste de Escala de Medicion de Tension

Estos controles permiten configurar los parametros de ajuste de escala para las dos Fuentes de
medicion de tensidn.

Para cambiar entre estas dos fuentes se selecciona a través del control Fuente de Medicion de
Tension en la pestafia de Programacién Mensaje.
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Pestafna Configuracidon de Mensajes

La pestafia Configuracién de Mensaje, mostrada en la Figura, contiene los controles relativos a
las cargas del mensaje #6 y mensaje #8. Estos grupos de controles se basan en este tipo de
mensajes.

~
untitled.pad* — proAtoN = 2

AIS N ort

(CoM11)- EN USO v Conectar

AtoN -> L . L -> AtoN v

< Ajustes de ADC < Configuracién de mensajes

. Ajustes de sensor =~ Informacién del sistema I =~ Datos en vivo

Configuracion de mensaje n.°6

tipo de mensaje n.°6 Umbral de tensién para estado de bateria: 10,0V &
) Formato Zeni Lite Fuente de medicién de tension
@ Formato GLA @ ADC de tensién interna

(©) ADC 1externo aislado
Sub ID de mensaje n.°6: 1 <

DAC de mensajen.®6: 236 |+ Tipode fuente de alimentacion

FI de mensaje n.? 6: 10 v O CcA
@ cC

Configuracién de mensaje n.®8
tipo de mensaje n.°8
() FI11 (antiguo formato)

@ FI31 (nuevo formato)

Configuracion Mensaje #6

Este grupo contiene controles para:
e Tipo de Mensaje #6
e Fuente de Medicion de Tensidn
e Tipo de Fuente de Alimentacién
& Sub ID de Mensaje #6
e DAC de Mensaje #6
e Flde Mensaje #6

Configuracion Mensaje #8

Este grupo contiene un solo control para seleccionar el tipo de mensaje #8
e Fl 11 para compatibilidad con el formato antiguo del MGS 8
e FI 31 para emplear el nuevo formato del MGS 8
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Informacion del Sistema

Esta pestafia muestra los datos del Sensor PCA. Hay tres grupos de datos: Informacién de
Sistema, Estado de Entrada Digital y Salud del Sensor. Ver Figura abajo

o]

8 untitled.pad® — proAtoN

AIS AtoM Sensor Port (COMS)- EM USQ

Aton > (Ba ~ 1A > Aon v

Conectar Desconectar

| - Mjustes de sensor | == Ajustes de ADC

== Configuracidn de mensajes | = Informacidn del sistema | =~ Datos en vivo

Informadién del sistema

versidn de software: 080400.02.10.01
Mimero de serie: 50524130101

Configuracidén de corrients

Mensaje 6 Tipo de fuente de alimentacién:

Escala ISENSE:

Escala ISENSE alternativa:
Escala de tension interna:
Escala de tensidn externa:

NA

Dividend: 5000, Divisor: 4095, K Factor: 0, Offset: 12

Dividend: 1, Divisor: 42, K Factor: 0, Offset: 0
Dividend: 180, Divisor: 823, K Factor: 0, Offset: 0
Dividend: 1, Divisor: 42, K Factor: 0, Offset: 0

Estado de entrads digital

DIG_IO_1LOW
DIG_IO_2L
DIG_IO
DIG_IO_4 LOW

150_DIG_IO_1LOW

Mensaje & Version: GLA Format ISO_DIG_IO_2LOwW

; . ISO_DIG_IO_3 LOW
Mensaje 6 DAC: 235 1S0_DIG_I0_4LOW
Mensaje & FI: 10 ISO_DIG_IO_SLOW
Mensaje & ID de subaplicadion: NA

Mensaje 6 Umbral de salud de bateria: NA

Mensaje & Fuente de tensidn: NA
Mensaje & Versidn: FI31

datum de chart (cm): 0 Salud del sensor
ISENSE activo: Disabled

Umbral ISENSE: 30

Fuente ISENSE: Internal ISENSE Loop

Fuente bit de estado de luz: IS0_DI1

RvO1

Célula Aquadopp para superficie: 1
Célula Aquadopp usada para el nivel 2: 2
Célula Aquadopp usada para el nivel 3: 3

Informacion del Sistema

Esta seccién muestra la Versién de Software, Niumero de Serie y detalles de la configuracion
actual. Esta seccidn se actualiza con el control ‘Recuperar Toda la Configuracién’)

Estado de Entrada Digital

Esta seccion muestra el estatuto actual de las entradas digitales de la Interfaz del Sensor. Los
datos se pueden refrescar usando el botdn ‘Actualizar’ correspondiente. Cabe notar que estos
datos estan tomados del actual estado de las entradas digitales DI y no del estado almacenado
usado en los mensajes.

Salud del Sensor

Esta seccién muestra la salud de cada sensor en la opcidn actual. Los datos se pueden refrescar
usando el botén ‘Actualizar’ correspondiente.
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Pestana Datos en vivo

Esta pestafia muestra los datos seleccionados. Dos tipos de datos estan disponibles: Datos ADC
y Datos de Ondametro (medidor de oleaje) (ver Figura abajo).

untitled.pad* — proAtoN = P9
AIS AtoN Sensor Port (COM11)- EN USO g Conectar

AtoN > A ~ A > AtoN
> Ajustes de sensor |  Ajustes de ADC > Configuracién de mensajes I 2 Informacién del sistema ‘ 2 Datos en vivo

Datos ADC datos de ondémetro

IS0 ADC 2 ¥ | () Sinprocesar @ Con ajuste de escala Inido

(== = = = = =

Command Shell started
>getadccontscaled 1
255

255

255

255

255

255

255

255

255

255

254

254

254

254

255

255

255

255

4 [am]

Datos ADC

El ADC a usar se selecciona del menu desplegable. Los botones “Sin procesar” y “Con ajuste de
escala” seleccionan el tipo de datos a recuperar del ADC seleccionado. El botén Start/Stop
controla el flujo de datos. Cabe destacar que cuando el flujo de datos estd desactivado todos los
otros comandos son inaccesibles.
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9.1. MAPEO DE DATOS DE MENSAIE #6

El mapeo de fuentes de datos de los campos del mensaje #6 se muestra en la tabla abajo segun
el standard GLA para el mensaje 6.

Rv0O1

Campo de datos
Mensaje #6
DAC 235, Fl 10

Fuente de datos

Notas

Tensidn analdgica
(interno)

Tension de alimentacion al
transpondedor

Ninguna conexién adicional
se requiere para esta
medicidn

Tensidn analdgica
(externo 1)
ISO AN1

Entrada analdgica aislada 1 de la
Interfaz del Sensor

Cabe notar que los valores
de ajuste de escala por
defecto de este ADC estan
configurados para este
mensaje.

Tension analdgica
(externo 2)
ISO AN2

Entrada analdgica aislada 2 de la
Interfaz del Sensor

Cabe notar que los valores
de ajuste de escala por
defecto de este ADC estdn
configurados para este
mensaje.

Bits de estado
(interno, 5 bits)

Bits de estado de la luz y RACON.

Estos valores también se
usaran en el mensaje #21
cuando el sensor se usa
como fuente de bit de
estado.

Bits de estado
(externo, 8 bits)

Bit 0 — Entrada digital aislada 1

Bit 1 — Entrada digital aislada 2
Bit 2 — Entrada digital aislada 3

Bit 3 — Entrada digital aislada 4
Bit 4 — Entrada digital aislada 5
Bit 5 — Configurara 1sila
deteccidn de corriente de la luz
>=100mA, sino 0

Bit 6 — Entrada digital no-aislada 1
Bit 7 - Entrada digital no-aislada 2

El bit 5 de deteccién de
corriente de la luz puede
usarse con el lazo ISENSE
interno o la entrada ISO AN2

Estado fuera de
posicion

Algoritmo de fuera de posicion del
transpondedor

Algoritmo de fuera de
posicion del transpondedor

¢«,MSM
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9.2. DISPOSITIVOS EXTERNOS COMPATIBLES.

La unidad MTUAIS acepta en la actualidad los siguientes dispositivos externos que se pueden
configurar en diferentes combinaciones (“opciones”) y los datos usados para rellenar el mensaje
#8 de datos Meteoroldgicos e Hidroldgicos. Dos formatos de este mensaje se permiten: DAC
001, FI 31y DACO001, FI 11.

e Estacion Meteoroldgica Airmar PB200 / 150WX

® Sonda de Temperatura y Presion del Agua Impress S12C
® Anemdmetro RM Young

e Correntimetro AEM-R JFE Advantech Co.

e Transmisor Meteoroldgico Vaisala WXT520

® Estacion Meteorolégica RM Young

e Perfilador Nortek AS Aquadopp

e Estacion Meteoroldgica Gill Metpak

e Mareodgrafo Valeport TideMaster

Sélo algunas combinaciones de sensores son posibles debido a las limitaciones de la interfaz de
la placa de sensores como se detalla en la tabla adjunta.

Por defecto la interfaz de la placa de sensores esta configurada para la conexidn de la estacion
meteoroldgica Airmar 150-WX a través del puerto RS-422 o RS-232 Ay del maredgrafo Impress
a través del puerto RS-232 B. Contacte con su proveedor para configurar la interfaz de la placa
de sensores para operar con otros dispositivos.

La Interfaz de Sensor también se puede adaptar para aceptar casi cualquier equipo que se pueda
encontrar en una aplicacién de AtoN. Si su aplicacién requiere una interfaz con otro equipo que
no se incluye en esta lista, contacte con su proveedor para estudiar sus requerimientos.

RS-422 RS-232 A
Airmar 150WX

Anemodmetro RM Young Correntimetro Advantech
Estaciéon Meteoroldgica Vaisala Perfilador de Corriente Aquadopp

Anemodmetro RM Young Perfilador de Corriente Aquadopp
Estaciéon Meteoroldgica Vaisala Correntimetro Advantech

Estaciéon Meteoroldgica RM Young

Estacion Meteoroldgica MetPak Maredgrafo Valeport

Nota: La Sonda de Temperatura y Presidn del Agua Impress S12C se conecta a través de la
interfaz SDI-12 (que desactiva el puerto RS-232 B).
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